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KY-GI2551
MEMS组合导航

产品特点

KY-GI2551 MEMS组合导航系统是一款高可靠、高性价比的六轴MEMS惯性航姿系统。系统在

独立结构内集成了高性能的MEMS陀螺仪以及MEMS加速度计和GNSS芯片，并进行了全温度参

数的零位、标度因数、非正交误差和与加速度有关项的补偿，可以长时间保持较高的测量精

度。同时，系统内部集成了自适应航姿算法，可以长时间保证姿态的测量精度。可广泛用于以

无人机、车、船为代表的导航、控制和测量等领域。

高性能、模块化、低重量

支持GNSS全频点，复杂环境下定位定向精度高

丰富的接口及隔离措施

稳态工作4W超低功耗

组合导航产品支持自动寻北，寻北精度优于1°

具备软件在线升级功能，安装误差补偿

无GNSS时自修正算法，保持水平姿态精度

可接入RTK差分

零速修正、车辆约束算法提高自主导航精度

陀螺仪

使用环境
-40～80℃

-55～85℃

20~2000HZ，6.06g

500g/1ms

物理特性
9~36V

≤4W

≤2s

RS-422/RS-232/CAN

200Hz

87×72×56mm

370±20g

导航精度

加速度计


